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En robot1 mitt klassrum

Lirares undervisning med en AV1-robot pa plats och en fysiskt
franvarande elev som deltar digitalt.
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The study addresses the issue of students who complete their compulsory education without
meeting the eligibility requirements for higher education. Focusing on the use of AV1-robot-
ics, the study explotes how teachers respond and adapt their teaching to facilitate leaming for
physically absent students, with the goal of bridging the gap between virtual participation and
physical classroom presence. The study uses a didactic approach with a focus on how teachers
plan, implement and follow up teaching to include a student who participates via an AV1-
robot in the classroom. The study is based on a qualitative questionnaire answetred by primary
school teachers with expetience of teaching via AV1-robots. Follow-up semi-structured inter-
views were conducted to create a deeper understanding of the teachers' expetiences and wortk-
ing methods. The concept of responsive pedagogy is used to further analyze how teachers
include AV1-robots in the teaching process. The study shows that the teacher responds to
both the AV1-robot and the student behind in their didactic design of the teaching. However,
social inclusion is stated to be prerequisite for the teacher’s didactic adaptions. The study high-
lights the complexity of integrating AV1-robots into teaching environments and the im-
portance of responsive pedagogy to adapt teaching methods for absent students.
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Introduktion

Varen 2024 avslutade 15% av niondeklassarna sin grundskoleutbildning utan att vara beho-
riga till nagot nationellt program i gymnasiet (Skolverket, 2024). Dessa cirka 18 700 elever
star infér en osdker framtid, da framgang i skolan visat sig vara en avgorande faktor f6r barns
utveckling och framtida mdéjligheter (SOU 2016:94). Ofullstindig skolgang kan leda till pro-
blem som atbetsloshet, kriminalitet, utanforskap och halsoproblem (Devereux & Hart, 2010,
Wulf & Kupchick, 2017). En betydande faktor som hindrar elever fran att uppna godkinda
betyg handlar om skolfranvaro, oavsett orsak eller form (Ekstrand, 2015; Strandler & Har-
ling, 2023). Detta utgér ett betydande samhillsproblem bade i Sverige och internationellt,
nagot som kraver ingiende uppmairksamhet (SOU 2016:94; Skolinspektionen, 2016; Fred-
riksson, et. al., 2023).

I Sverige regleras skolan genom Skollagen sedan 1962, med syftet att sikerstilla en
gemensam grundliggande utbildning f6r alla barn (SES 2010:800). Med inférandet av den
allmanna grundskolan pa 1960-talet stirktes ocksa kraven pa nérvaro i skolan, vilket samti-
digt begrinsade mdjligheterna till alternativa undervisningsformer utanfor skolans viggar
(Arvidsson, 2022). Det finns alltsd tydliga krav pa att eleven ska varai skolan, samtidigt som
det finns fa maojligheter att undervisa elever som av olika anledningar inte kan narvara fysiskt
1 skolan. Samtidigt betonas skolans kompensatoriska uppdrag, det vill sdga vikten av att an-
passa utbildningen efter varje elevs behov och férutsittningar for att sikerstilla att hen nar
malen (SEFS 2010:800, 1 kap 4€). Skolverket (2021) pekar pa att differentierad undervisning
ar avgorande for alla elever, oavsett om de méter fysiska eller kognitiva utmaningar eller om
de identifierats som sarskilt begavade. Att underscka hur ritten till utbildning kan tillgodoses
for elever som av olika anledningar inte kan nérvara fysiskt i skolan blir mot denna bakgrund
centralt.

Nagot som provats och borjat anvindas f6r att mojliggéra undervisning for elever
som inte kan nirvara fysiskt i skolan ar AV1-roboten. Det dr en kommunikationsrobot tankt
fungera som den icke nirvarande elevens 6égon och 6ron 1 klassrummet. Robotens styrs av
deni klassrummet franvarande eleven via en ldsplatta eller telefon. Ingen kan se eleven
bakom roboten och ingen annan an denna elev kan styra roboten. Genom att fungera som
en forlingning av den franvarande elevens nirvaro i klassrummet; skapas mojligheter for
elever att delta i undervisning. Denna teknologiska 16sning har prévats i olika sammanhang,
framst fOr elever med langvarig sjukdom men ocksa delvis for elever vars frinvaro beror pa
andra faktorer an sjukdom, sdsom kognitiva utmaningar eller sociala problem. Tanken har
framfor allt varit att eleven inte skall tappa kontakt med sin klass och kunna undervisas under
franvaron for att pa sa sitt littare kunna atervinda till skolan, det ir med andra ord ingen
permanent undervisningsform (No Isolation, 2024).

Under 2020-talet har det publicerats ett antal studier som utforskar fenomenet med
AV1-robotar och elever som pa grand av linguarig sjukdom inte kan nirvara fysiskt i skolan
(Johanneson & Hadar, 2020; Johannessen m fl., 2022, 2023; Nordtug & Johanesson, 2023;
Weibel mfl,, 2020, 2023a, 2023b). Dessa studier, frimst genomférda i Danmark och Norge,
baseras huvudsakligen pa intervjuer med elever med erfarenheter av att ha representerats av
en AV1-roboti klassrummet, men ocksi med deras larare, klasskamrater, virdnadshavare
och vardpersonal. Resultaten visar att erfarenheterna av AV1-roboten varierar beroende pa
anvandaren. Elevens hilsotillstind anses vara avgérande f6r hur vil AV1-roboten fungerar,
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sarskilt i friga om elevens férmaga att hantera sitt deltagande via teknologin. Fokus i dessa
studier har primirt varit elevens deltagande via AV1-robot 1 undervisning av sociala skil, det
vill saga inte primart om lirande och undervisning av elev via AV1-robot.

Lararnas instillning till att ha en AV1-robot i klassrummet f6r lingtidssjuka elever har
ocksd undersokts av Johannessen m.fl., (2023). I deras studie uttrycker lirarna fraimst oro
over att bli bedémda av andra dn eleven bakom roboten da ocksa till exempel foréildrar kan
narvara tillsammans med eleven vid undervisningstillfallet. Lirarna anses dock spela en nyck-
elroll 1 att sidkerstilla att undervisningen via AV 1-robot fungerar vil. Studien visar att det ar
centralt for lirare bade att acceptera att en elev deltar via roboten och att skapa en undervis-
ning som inkluderar bade nirvarande elever och den som deltar digitalt.

I Jjuset av de utmaningar som skolfranvaro skapar och de tekniska mgjligheter som
erbjuds via ett digitalt robot-representerat deltagande i skolan, handlar denna studie om hur
ldrare didaktiskt planerar, genomfér och féljer upp sin undervisning med hansyn till de mul-
tiriktade relationer som nérvaron av en AV1-robot och eleven som deltar digitalt via roboten
innebar. Syftet dr att Oka kunskapen om lirares undervisning med en AV1-robot pa plats i
klassrummet for elever som av o/ka anledningar inte kan vara pé plats i skolan och/eller sitt
otrdinarie klasstrum, dir malet 4r att eleven ska kunna atervinda till den ordinarie undetvis-
ningsmiljon. Foljande tva forskningsfragor formuleras:

e Hur designar lirare undervisning da en AV1-robotintegreras i klassrummet och
en elev deltar digitalt via roboten pa distans?

e Vilka mdjligheter och utmaningar f6r undervisning och lirande foljer med en
sadan design, for saval eleven bakom AV1-roboten som eleverna som dr pa plats
i klassrummet?

Teoretiska infallsvinklar

Det sammantagna arbete med planering, genomférande och uppfoljning av undervisning,
som inkluderar AV1-robot och en digitalt deltagande elev, dr nagot som i denna studie be-
namns som det digitala deltagandets didaktik. Didaktik kan definieras som att bade forsta hur
undervisning gar till, och hur den paverkar elevers lirande och tinkande, det vill siga liran-
dets teori och praktik. Det innefattar enligt Selander (2017) hur man som lirare kan organi-
sera, samordna och bedéma andras lirande. Didaktiken dr och bor enligt Selander alltid vara
stadd i forindring, det vill sdga utformas efter nya forutsittningar for lirande, nagot han
bendmner designat lirande. Att ha en sidan ansats kan handla om anvinda multimodala resut-
ser fOr att befrimjaldrande, men ocksa om att utforma och utveckla nya lirmilj6er. Det
digitala deltagandets didaktik handlar i denna studie om hur lirare responderar pa att inklu-
dera en AV1-robot i klassrummet, det vill sdga hur lirare svarar an och utformar sin under-
visning med hansyn till att det finns en AV1-robot i klassrummet och att en elev befinner sig
nagon annanstans men deltar digitalt i undervisningen via roboten. Fér att fordjupa forsta-
elsen f6r vad och hur denna respons och gestaltning av undervisning formas anvinds be-
greppet response-able pedagogy. Pa svenska har begreppet oversatts till ansvarsfull responsformiga
(Stenliden m.fl. 2021). Begreppet r en del av kritisk pedagogik med rétter 1 materialistisk
forskning dir, enligt Bozalek och Zembylas (2017), bide manskliga och materiella faktorer
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beaktas vid studier av interaktion. Response-able pedagogy handlar enligt Bozalek och
Zembylas (2017) om férmagan att vara lyhérd £6r vad som hinder i klassrumsinteraktionen
och kunna respondera pa och agera ansvarsfullt. Responsférmagan formas 1 en given situat-
ion, det vill sdga av alla de interaktioner och/eller de relationer som inbegrips i den. Alla de
olika multiriktade relationer som utgor ett klassrum och kontexten bortom det, formar pa
nagot sitt lararens responsférmaga, hur hen svarar an och agerar i den specifika undervis-
ningssituationen och diarmed utformar eller designar den pedagogiska formen (Bozalek &
Zembylas, 2017). Utifran detta perspektiv undersoker vi lirares beskrivningar av hur de di-
daktiskt planerar, genomfér och féljer upp sin undervisning med hinsyn till de multiriktade
relationer som nirvaron av en AV1-robot och eleven som deltar digitalt via roboten innebir.
For att astadkomma didaktisk inkludering och darmed befrimja lirande hos en digitalt del-
tagande elev, férmodas liraren vara kapabel att designa en didaktik som ar anpassad for vatje
elev som befinner sig i klassrummet, men ocksa f6r den elev som befinner sig bortom det
och som deltar digitalt via en AV1-robot som ir placerad i klassrummet.

Metod

Studien bygger pa en kvalitativ digital enkit som riktade sig till larare i grundskolan som har
eller har haft en eller flera elever som deltagit i skolans undervisning via en AV1-robot. Den
bygger ocksa pa fordjupande semi-strukturerade intervjuer med larare som besvarat enkiten.

Dataproduktion

Via kontakt med grundskoleforvaltningari sju kommuner som vi pa olika sitt fatt uppgift
om hade képt in AV1-robotar for att anvanda i skolor soktes deltagare till studien. Vid denna
kontakt informerades om studien, att vi sOkte efter lirare med erfarenhet av att undervisa
elev via AV1-robot som var intresserade att delta och att vi 6nskade att skicka ut ett
missivbrev angiende studien till lirare med sadan erfarenhet. Samtliga kontaktpersoner pa
de olika grundskoleforvaltningarna skickade varen 2023 vart missivbrev inklusive en link till
var enkit (se nedan) vidare till aktuella lirare i deras respektive kommuner.

Enfkdt

I relation till studien syfte konstruerades en enkit som innehdll férvalsfragor av bakgrunds-
karaktir sa som orsak till elevens anvindande av AV1 robot (somatisk sjukdom eller be-
handling av sddan, social problematik i eller utanfér skolan, langvarig ogiltig skolfranvaro
mer 4n en manad per termin, sirskild begavning och annat/6vrigt). Frigorna handlade om
lirares erfarenheter av att planera, genomfora och f6lja upp undervisning i en klass dir en
elev deltog digitalt via en AV1-robot. Dessa hade 6ppna svar £6r att mojliggora att indivi-
duella erfarenheter gavs utrymme.

Hur manga ldrare som mottog var enkit vet vi ej. Uppskattningsvis rorde det sig om
ca 30 personer. Totalt svarade 17 lirare, verksamma i fem kommuner i fem geografiskt
spridda lin att de ville delta 1 studien. Halften av dessa uppgav att de undervisade pa hogsta-
diet, 6vriga pa lig- och mellanstadiet. Alla hade erfarenhet av att undervisa minst en elev via
AVl1-robot. Nagra av dem hade erfarenhet av att ha haft flera elever som deltagit i
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undervisningen via AV1-robot, dock ¢j flera samtidigt. Ldrarna hade sammantaget erfaren-
het av 22 grundskoleelever som deltagit i undervisning via AV1-robot. I sina klassrum hade
de under dessa perioder haft mellan 5-29 elever, inklusive roboten. Antalet elever kan sjdlv-
klart skapa olika forutsittningar for liraren att svara an pa AV1-robotens nirvaro och den
elev som deltar via den. Ett sadant fokus med utgangspunkt i antal elever har inte varit fokus

i denna studie.

Orsaker till att anvanda en AV1-robot varierade. Cirka en fjirdedel av lirarna anvinde
roboten for elever som var franvarande pa grund av somatisk sjukdom eller behandling av
sadan. Merparten elever hade undervisats via AV1-robot pa grund av langvarig skolfranvaro
av andra skil. Sidana orsaker kunde till exempel handla om social problematik av olika slag,

se tabell 1.

Tabell 1: Oversikt av undervisningskontext, antal elever som representerats av AV 1-robot grupperat utifrin
aktuell undervisningsgrupp/arskurs samt orsaker tll franvaro 2022/2023.

Antal ele- Arskurs | Orsak till anvindande av AV1-robot
ver
2 F-3 Franvaro pga somatisk sjukdom och/eller behandling av sidan (1)
Langvarig ogiltig skolfranvaro* av andra orsaker 4n somatisk sjukdom (1)
8 4-6 Langvarig ogiltig skolfranvaro* av andra orsaker dn somatisk sjukdom (4)
Social problematik i eller utanfér skolan (ir ej i ordinarie klassrum) (3)
Sirskild begavning (1)
12 7-9 Franvaro pd grund av somatisk sjukdom eller behandling av sddan (5)
Langvarig ogiltig skolfranvaro* av andra orsaker dn somatisk sjukdom (6)
Social problematik i eller utanf6r skolan (ir ej i ordinarie klassrum) (1)

*dngvarig ogiltig skolfrinvaro innebir i ssmmanhanget mer 4n en méanads sammanhingande frinvaro per
termin. Jmf Skolinspektionen (2016).

Enligt de deltagande ldrarna i studien har gruppen elever med social problematik ibland varit
1 skolan men ej deltagiti undervisningen i sitt ordinarie klassrum. Syftet med att anvinda
AVl-roboten angiende elev med sirskild begavning var inte att I6sa en franvaroproblematik,
snarare att férebygga den, det vill sédga ett preventivt syfte.
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Intervju

For att fordjupa forstielsen av enkidtmaterialet valde vi att genomfora semi-strukturerade
djupintervjuer med nagra av de informanter som besvarat enkiten. Med utgangspunkt i en-
kitdata konstruerades intervjufrigor med fokus att fa yttetligare/ férdjupad besktivning av
hur ldrare didaktiskt planerar, genomfor och foljer upp sin undervisning nir en elev deltar
via en AV1-robot i klassrummet da malet dr att eleven pa sikt ska kunna atervinda till den
tysiska undervisningsmiljon.

De informanter som tillfragades for deltagande i intervju var lirare som undervisat
elever AV1 robot under minst en termin. Det innebar att sex lirare representerade detta
kriterium som via mail tillfragades om att deltai en intervju med frigor som féljde upp en-
kitresultatet. Av dessa var det tva lirare som tackade ja. Dessa bada lirare undervisade pa
mellan- respektive hogstadiet och hade undervisat totalt fem elever via AV1-robot. Dessa
elever hade tilldelats undervisningsformen pa grund av lingre otillaten franvaro eller pa
grund social problematiki eller utanfér skolan. Intervjuerna genomférdes under varen 2023
och tog ca en timma vardera. De transkriberades sedan 1 nara anslutning till genomférandet.

Etiskt forfarande

I enlighet med Vetenskapsradet etiska kodex (2020) tillfrigades informanterna om att delta
1 studien via ett missivbrev med information om studien och dess genomférande. Hir fram-
gick att deltagande var frivilligt, anonymt och konfidentiellt. Informanterna upplystes ocksa
om att det var oss de skulle ta kontakt med om de ville delta 1 var studie. Dessutom gavs
upplysningar om att all data kommer hanteras i enlighet med dataskyddsférordningen (SES
2018:218). Berorda utbildningsforvaltningar delgavs ingen information av oss om eller vilka
lirare fran deras skolor som tackade ja till att delta. De informanter som tillfragades om att
delta in en foérdjupande intervju, upplystes om ovan nimnda etiska hinsyn i ytterligare ett
missivbrev. De ombads att ta kontakt med oss via mail f6r attlimna medgivande till intervju.

Analysférfarande

Det insamlade enkitmaterialet och de transkriberade intervjuerna ar uppbyggda pad samma
satt och kunde didrmed analyserades tillsammans utifrin en induktiv ansats och tematisk ana-
lys. I enlighet med Braun & Clarke, (2022) bearbetades det insamlade materialet f6rst genom
noggranna genomlasningar. Enkitsvar skrevs ut och intervjuer transkriberades. Materialet
som helhet genomlistes sedan noga. Direfter paborjades en detaljerad granskning av materi-
alet dir centrala ord och passager identifierades och tillskrevs koder. Citat som utmarkte sig
genom sin relevans £6r vara forskningsfragor praglade dessa koder. Nar antalet koder okade
botjade moénster och samband mellan koderna utkristallisera sig. Koderna sorterades dr-
med in under f6r dem karaktiriserande rubriker. Nu bérjade successivt vara teman ta form.
Nir de framstod som mittade, diskuterade och virderade deras relevans i forhallande till
vara forskningsfragor, direfter namngavs de. Det resulterade i sju teman. Dessa tolkades
darefter utifran de teoretiska utgangspunkterna om larares ansvarsfulla responsférmaga.
Varje tema blev pa sa sitt ett exempel pa lirares respons pa att integrera AV1-roboten i
undervisningen for frinvarande elever, vilket gav oss en fordjupad forstaelse £6r den didak-
tiska design som tog sig form.
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Det digitala deltagandets didaktik

I det féljande presenteras studiens resultat angiaende undervisning via AV1-robot for fysiskt
franvarande elever. De sju analytiskt framtagna temana beskriver hur lirare didaktskt tar sig
an undervisning di en AV1-robot integreras i klassrummet och en elev deltar digitalt via den,
det vill saga dessa teman visar hur lirare designar undervisning da en AV1-robot i klassrum-
met, nagot som vi bendmner som det digitala delfagandets didaktik. 1 temana synligg6rs samti-
digt de mgjligheter och utmaningar som féljer med en sadan design, for planering (tema 1-
2), t6r genomforande (tema 3-6) och £6r upptoljning av undervisning och lirande (tema
7), kopplat till savil eleven bakom AV1-roboten som eleverna som ar pa plats i klassrum-
met.

Att beakta AV1-robotens placering och identitet

Studien visar att, oavsett orsak till att AV1-roboten anvinds, dr det betydelsefullt var den
placeras 1 klassrummet. Det framkommer tydligt att lirare svarar an pa robotens nirvaro
genom att placera den pa ett saidant sitt att eleven ska kunna se liraren och tavlan via robo-
ten. Vidare, da AV1-roboten introduceras och definieras i det klassrum som den placeras i,
ar det patagligt hur ldrares sitt att gora detta varierar beroende pa elevens franvaroorsak.
Larare som har en elev som deltar via AV1-robot pa grund av langvarig sjukdom eller sjuk-
domsbehandling, beskriver hur hen svarar an pa roboten i klassrummet sa att den med fordel
placeras pa den fysiskt frainvarande elevens plats i klassrummet. Likasd uppger lirarna att de
ar tydliga med vem eleven som deltar via roboten dr och varfoér hen deltar pa detta sitt.
Roboten tillskrivs dirmed ett tydligt syfte och en personlig identitet. Larare svarar an pa ro-
botens narvaro i klassrummet genom att pa olika sitt arbeta in eller medvetandegéra eleverna
i klassen om dess nitrvaro, vilket kan tolkas som ett sitt att avdramatisera dess nirvaro och
gora den till ett naturligtinslag.

Vi visade roboten och berittade om vir elevs svirigheter med att delta i skolan under hens sjuk-
frinvaro. Vi malade av roboten, visade robotens “’kinslor”, gjorde roboten ”minsklig” (Infor-
mant 2)

Vi valde att behandla roboten som om det vore en elev pi plats. Bade jag som lirare och klass-
kamraterna kommunicerade med eleven (Informant 17)

Ovanstiaende kan ses vara ett sitt som larare svarar an och agerar for att astadkomma forsta-
else £6r och acceptans hos den franvarande elevens klasskamrater och pa sa sitt fa AV1-
roboten att smilta i klassrummet soz o7 eleven bakom roboten vore dir i fysisk form. Da
elever som deltar via AV1-robot av pa grund av langvarig frinvaro fran skolan eller pa grund
av social problematiki eller utanfor skolan, tenderar lirare svara an genom en mer diffus
introduktion dar lirarna inte lyfter fram roboten pa nagot sarskilt sitt i klassrummet. Detta
giller i synnerhet da roboten representerar elever som delvis eller helt saknar social férank-
ring i klassen, det vill siga det finns fa eller ingen/inga i klassrummet som eleven umgis eller
har kontakt med. Att eleven ska se och hora bra, framstalls dveni dessa fall vara viktigt, men
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vem roboten representerar i klassrummet eller varfor den ar dér, har av allt att déma inte
varit lika tydligt. Enligt lirarnas utsagor framgar att de snarare drar pa informationen, det vill
sdga vintar med att r6ja for klassen vem som deltar via roboten, ett beslut som uppges ha
grundats 1 elevens eget 6nskemal. En férklaring som ges ar att om det inte fungerar att delta
via AV1-robot, sa 6nskas en mer otydlig koppling till personen bakom den.

Hiir ville eleven inte att klassen skulle veta att hen var roboten. Vi sa att det var ett pilotprojekt
och att det kunde vara olika personer bakom roboten, att de skulle vara forst ut pa skolan. Efter
ett tag kunde vi beritta att det var en specifik elev, vilket flera listat ut (Informant 11).

I foljande citat beskriver enlirare hur dennes elev reflekterat Gver att representeras i klass-
rummet av roboten. Hir framkommer bade positiva aspekter angaende trygghetsskapande
och en ridsla for att bli ifrigasatt och ses som annorlunda.

Jag behover aldrig outas, jag beh6ver aldrig synas och jag tror att det dr en trygghet fér att man
brottas med sd mycket annat /.../En osikerhet om kan ska bli retad ndr man varit borta linge,
att man blir ifrdgasatt. -Varfor dr du inte hir? Varfor ska du ha en robot f61? Sdna saker. Och
sen, nir roboten blev en vardag, dd kunde man f4 vara sig sjilv. /.../ Hon sitter namn pa
nagonting som ér i skolan. Det 4r inte henne sjdlv. Hon kan std utanf6r det om det skulle floppa
pé négot sitt sa dr det inte hon. (Informant 12)

Ovanstiende citat r tydliga exempel pa hur lirare responderar pa och beaktar en franva-
rande elevs behov och 6nskemdl 6t att ndrvara och delta via AV1-roboten. Kanske 4r dessa
skilda tillvigagangssitt inte sd svara att forstd, men nog sa viktiga att notera. Oavsett orsak
deltar eleverna via roboten for att det ska underlitta sin vag tillbaka till skolan. En elev som
drabbats av lingvarig sjukdom och som darf6r inte kan vara i skolan, har inte fjirmat sig fran
skolan och dess milj6. En elev som deltar via AV1-robotav andra franvaroorsaker, exem-
pelvis psykisk ohilsa, kan didremot ha ett annat utgangslige. For denne dr det inte sjalvklart
att dyka upp i nagon form alls. Vigen in i klassrummet blir dirmed 4n mer utmanande.
Larares lyhordhet for elevens behov, att denne successivt far identifiera sig med att vara en
roboti klassrummet framtrider som en viktig utgangspunkt for att det digitala deltagandet
ska fungera.

Ett successivt och vilplanerat deltagande

Eleverna som deltar via AV1-robot gor det enligt en i forvig noga uppgjord planering for
deltagande. Denna planering kan ses som en tydlig respons fran ldrarna 1 deras arbete med
attintegrera en AV1-robot. I denna planering beskrivs inte sillan specialpedagog eller speci-
allirare vara inblandad. For elever med lingvarig skolfranvaro fungerar dessa personer ofta
som link mellan hem och skola. De initierar och uppritthaller kontakt med elev och vard-
nadshavare och planerar tillsammans med dessa elevens deltagande i undervisningen. Delta-
gandet via roboten dr ofta en del av ett atgardsprogram som ska ta eleven ater till undervis-
ning pa plats i klassrummet. Att planeringen for deltagande i undervisning inte alltid £6ljs
betonas dock. Om eleven inte loggar in pa AV1-roboten eller om liraren glémmer att ta
med eller att ladda AV1-roboten, faller planeringen tllfélligt. Elever som deltar i
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klassrumsundervisningen fran ett annat rum pa skolan, har enligtlirarna en resurs vid sin
sida, det vill sdga nagon som kan stétta och hjilpa till om eleven inte hinger med. En elev
som tilldelats en AV1-robot pa grund av langvarig sjukdom beskrivs primart delta i under-
visningen nir hen orkar och formar, det vill siga det dr elevens dagsform som styr. Mojlig-
heten a#t kunna delta och att socialt vara en del av klassen, lyfts f6r dessa elever som det
huvudsakliga syftet med AV1-roboten.

Vihade roboten pd elevens plats sa att den var redo att anvindas nir eleven orkade. Eleven
kunde bara hoppa in i lektionen nir den kunde. Vi planerade vid négra tillfillen att det skulle
vara samarbete da eleven kunde delta f6r att vara en del av det sociala. (Informant 2)

Ett sdtt som larare kan ses svarar an pa att en elev deltar digitalt i undervisningen, ar att de
betonar vikten av klassrumsundervisningen ska vara vilplanerad och att den planeringen
ocksa féljs nir undervisning ska ges via AV1-robot. Aterkommande nimns att spontana
inslag inte ér att foredra. Eleven som deltar via roboten har pa férhand fatt information om
vad undervisningen ska innehalla och hur den ska ga till. Kanske handlar det om att ldraren
inte kan se hur ett férindrat uppligg tas emot av eleven och/eller om att elever bakom en
AV1-robot ogirna stiller fragor. Oavsett vad, kan det undanréja osikerhet om vad som ska
folja och dirmed bidra till en trygghet i deltagandet i undervisningen. Lararnas betonande
om en fast och tydlig planering, uttrycker en medvetenhet om att och hur undervisningen
didaktiskt beh6ver anpassas savil infor som under ett digitalt deltagande 1 undervisning, Att
delta i skolans klassrumsundervisning nar man av olika skil varit borta frin den ett tag och
att dessutom delta i en annan skepnad dn vanligt, kriver av allt att doma inte bara planering,
utan dven ett stegvist forfarande. Denna respons pa AV1-roboten integrering férefaller gilla
alla elever, oavsett frinvaroorsak. Lararna beskriver att eleverna initialt deltagit kortare stun-
der vid enstaka lektioner, for att darefter successivt delta i fler lektioner. Elevens miende,
men ocksd mojligheten att vinja sig att delta i undervisning, inte minst pd ett nytt sitt, besk-
rivs som orsaker till ett stegvist upplagg.

Vi botjade i det lilla (nfgon lektion /dag) och efter tvd veckor anvindes den ca tva lektioner/dag.

Detta utSkades succesivt. (Informant 7)

Citatet kan tolkas som ett sitt att vinja den franvarande eleven vid klassrumsundervisning
och att delta i den i skepnad av en AV1-robot. Liraren, och de som denne eventuellt planerat
deltagandet tillsammans med, svarar an till den digitalt deltagande eleven och dennes f61-
maga att delta via AV1-robot 1 undervisningen. Denna lyhordhet framstar som hogst vasent-
lig for att eleven ska ta sig an denna undervisningsform, kinna sig bekvim med den och
successivt utoka sitt deltagande.

Att se och héra men inte bli sedd

Vad som tydligt framtrader ar lirarnas respons pa integreringen av AV1-roboten 1 relation
till olika undervisningsformer och dmnen. Genomgangar av liraren beskrivs genomgiende
fungera bist. Teoretiska iamnen som exempelvis matematik och SO exemplifieras som
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dmnen som fungerar bra och dir ett lirande kan ta vid. Vad det dr som g6r att denna under-
visningsform och amnen uppfattas fungera, handlar, av allt att déma, om att de inte kraver
att eleven behover gora mer in att lyssna. Amnen som diremot kriver praktiska eller labo-
rativa inslag, ar inget som férordnas eller anvinds av de lirare som deltagit i studien. Vad
som lyfts som problematiskt med dessa ér att liraren inte kan se vad och félja hur eleven
praktiskt utfor tilldelade uppgifter. Bristen pa synlighet beskrivs férsvara lirarens vetskap hur
undervisning tas emot av eleven som deltar via roboten.

Att kunna hjilpa och férklarai stunden och fi den direkta dterkopplingen fran eleven. Jag ser
inte eleven. (Informant 2)

En elev som 4r pé plats kan jag l4sa av. Prata med enskilt. Ta del av de uppgifter eleven jobbar
med. (Informant 10)

I lararnas utsagor framgar tydligt att de svarar an pd integrering av en AV 1-robot kopplat till
den annorlunda interaktion som uppstir med en elev som deltar via den. Oavsett franvaro-
orsak, kan elevenlira av sig det amnesinnehall som liararen undervisar. Eleven uppfattas
dock inte kunna lira sig lika mycket som de elever som ér pa plats 1 klassrummet. Det lirande
som besktivs utebli ar det som kan uppsta nir lirare och elev/-er ser varandra och interage-
rar. Mojligheten till visuell interaktion betonas spela stor roll i all undervisning. Att inte se
eleven blir ett hinder for fullt ut kunna stimulera dennes lirande.

Tror att huvudsakerna i stoffet har varit samma, men kanske att man missar de sma extrasakerna
som man spontant ligger till i interaktionen i klassrummet. Det blir ju ett simre lirandei o m
mindre social interaktion, bide med mig som lirare och med andra elever. (Informant 12)

Det kan aldrig bli lika bra som om eleven ér pa plats. Samspelet med gester, minspel och kropps-
sprak forsvinner helt. Dessutom blir det lite svérare att fora "ptivata, tystare” samtal med eleven.
(Informant 17)

Elever som deltar via roboten besktivs vara restriktiva med att vilja horas via den, dven om
det ar fullt mdjligt att géra det via dess inbyggda hogtalare. Kanske handlar det om att eleven
bakom roboten inte vill dra uppmarksamheten till sig. Muntligt deltagande dr ndgot som
namns som sparsamt férekommande, framfor allt nir det elever som deltar via AV1-robot
pa grund av langvarig skolfranvaro eller pa grund av sociala problem i eller utanfér skolan.

Att ”orka” /kanna gora sig hord. Det krivs ganska mycket f6r att stimma upp sin r6st och viga
fraga/svara. (Informant 17)

Citatet visar en medvetenhet hos liraren kring utmaningen med elevernas hogst begrinsade
muntliga deltagande. Ett sitt att hantera detta beskrivs av nagra lirare som att de erbjuder
ett alternativt digitalt satt att kommunicera med liraren under pagaende undervisning, det
vill saga kommunicera utéver den kanal som AV1-roboten utgér. Via sms eller chattfunktion
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ilararens dator skapas méjligheter och det finns en ambition att via dessa kanaler bemota
elevens funderingar pa samma sitt som de elever som ar pa plats i klassrummet.

Ibland smsar vi innan och under, vad lektionen ska handla om. Hen vill inte prata eller vara aktiv
i klassen. (Informant 6)

Man har kért borjan pé lektionen, man har dragit iging alla och sd tar man det dir varveti rum-
met kring, ok har alla, en och en eller tva och tva, har ni forstitt? Vet ni vad ni ska géra? Och att
dd komma ihag att man ska forbi datorn ocksa. Det ska jag villigt erkéinna att jag missade ett par
ganger. (Informant 13)

I ovan nimnda exempel svarar liraren an pa den digitalt deltagande elevens behov och de-
signar for dennes lirande genom att addera ytterligare vigar att kommunicera via. Pa detta
satt gor liraren inte bara sig sjalv kapabel att utforma undervisningen sa att den ska fungera
tor alla elever som deltar i den, oavsett om de deltar pa plats eller inte.

En strivan efter att normalisera

Det utkristalliserades tidigt ett tydligt tema som utgdrs av lirares respons att efterstriva en
normalisering av AV 1-roboten och situationen for den digitalt deltagande eleven, vilket i sig
ar en paradox. Lirarna beskrev 4 ena sidan dterkommande hur de pa olika sitt utformar sin
undervisning for att didaktiskt inkludera den digitalt deltagande eleven, 4 andra sidan under-
stryker de genomgaende att den undervisning de utfér med AV1-roboten i klassrummet
utfors ’som vanligt”. Det forefaller med andra ord finnas en forestillning om eller strivan
efter att deras undervisning genomférs pa samma sitt som innan AV1-roboten fanns 1 klass-
rummet. Detta kan till viss del forklaras med att de beskriver att dei stora drag anpassar
undervisningen till den digitalt deltagande eleven wid sidan om den lektion de ska halla. Lirarna
svarar alltsd an pd situationen genom att i forvig se till att den digitalt deltagande eleven far
tillgang till det material, exempelvis texter och uppgifter, som ska ingd 1 undervisningspasset.
Det kan exempelvis vara att materialet skickas hem, delas via mail eller via skolans lirplatt-
form exempelvis Google Classroom. Yttetligare forberedelse som kan férekomma ér att 13-
raren via exempelvis mail, sms eller muntligt stimmer av med den digitalt deltagande eleven
strax innan lektionspasset borjar for att hora om denne har nagra fragor eller funderingar.
Detta giller primirt elever som deltar bortom skolans lokaler. Elever som deltar pa plats i
skolan, men frin en annan sal dn sitt klassrum, har en resurs att tillga och som kan stétta vid
oklarheter 1 undervisningen. Kanske dr det sé att det finns en strivan efter att den elev som
narvarar digitalt via AV1-robot ska smilta in och normaliseras 1 klassrummet snarare an att
behandlas eller bemotas pa ett annat sitt an 6vriga elever i klassrummet.

Medvetenhet om begrinsad verbal och visuell mediering via robotteknik

I resultatet framtrider en medvetenhet bland lirarna om att deras undervisning bade kan
transformeras och begrinsas av robottekniken. Det handlar 6vergripande om vad AV1-ro-
boten mojliggdr for eleven att se och hora av den undervisning lirare ger pa plats i
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klassrummet. Nir lararna beskriver hur deras undervisning genomférs med en AV1-robot
pa plats i klassrummet, lyfts vikten av att svara an pa robotens nirvaro genom att som larare
inte réra sig f6r mycket runti rammet. Eleven kan f6rvisso, via sin Ipad eller Iphone, styra
AV1-robotens huvud och fdlja liraren nir hen r6r sigi klassrummet, men det uppges i sin
tur innebdra att uppmarksamhet tas fran vad liraren siger. AV1-roboten foljer med andra
ord inte med lararens rérelser per automatik.

Som ldrare dr man van att g runt i ett klassrum. Det hir gor att man mdste tinka till. Var placerar
jag roboten. Om jag forflyttar mig, maste jag siga: -Nu 101 jag mig 4t vinster sd att eleven kan
vrida roboten. Och ocksd om en elev ska svara pa en fraga, maste liraren siga vem det dr som

svarar sa att eleven kan vrida och se vem som pratar. Man behover vara férberedd. (Informant
12)

Utover att inte rora sig allt f6r mycket, handlar en annan respons pa robotens inkludering i
undervisningen om att man som lirare i forvig reflekterar 6ver vad man ska siga i sin under-
visning. Bade talmingd och uttal omnamns ha betydelse for att eleven som deltar digitalt via
AV1-roboten ska kunna ta till sig den kunskap som férmedlas. Sammantaget kan det ses
som att ldraren svarar an pa AV1-robotens nirvaro och elevens digitala deltagande, genom
att medvetet placera och halla sig kvar inom robotens synfalt och kondensera det som ska
sdgas sa att muntligt tal klart och tydligt nar fram till eleven som deltar digjtalt.

Det digitala formatet tvingar en att kommunicera valdigt tydligt, vilket far en som lirare att verk-
ligen fundera 6ver ”vad MASTE jag siga for att denna uppgift ska bli bra>” (Informant 13)

Ovanstiaende respons fran liraren, att inte rora sig alltfor mycket runt i klassrummet ndr hen
pratar samt reflektera 6ver vad hen siger och hur, ar didaktiska effekter som aven besktivs
kunna gynna 6vriga elever pa plats i klassrummet, vilket ocksa en av informanterna berorde.

Det kan ju vara en férdel att man som ldrare det dir forstar att jag behover kanske std still och
prata. Jag kan inte gi fram och tillbaka i klassrummet, vilket ocksa kan vara svart for andra elever
i Klassrummet som har perceptionsstorningar och sant att man har ett stille som man behéver
titta pa att ldraren star sd det tror jag var bra pa det sittet f6r gruppen ocksa. (Informant 12)

De larare som har en AV1-robot i sitt klassrum understryker att de svararar an pa nirvaron
av roboten genom att f6rs6ka bidra till en lig [judbild i klassrummet sa att inte samtal eller
onddiga ljud fangas upp av roboten och skapar stérande ljud for eleven som befinner sig
bakom den. Lirarens sitt att anpassa hur hen genomfor sin undervisning kan sammantaget
ses som ett sitt att didaktiskt svara an pa AV1-robotens tillkortakommanden att digitalt f6r-
medla undervisning till den elev som deltar via den.

Vikten av vara socialt inkluderad
Det hir temat handlar om lararnas respons pa integreting av en AV1-roboti undervisning
genom att beakta vilka férutsattningar £6r lirande eleven hade innan hen deltog digitalt via
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AV1-roboten. Eventuella anpassningar som eleven behévde innan, beskrivs behovas dven
nir hen deltar via en robot. Likasd betonas elevens vilja att delta vara helt central. Och denna
vilja sammankopplas med elevens maende men minstlika mycket med om eleven kinner
sig socialt inkluderad av liraren och klassen. Social inkludering framtrider som nycken till att
undervisningen ska fungerar for eleven som inte ar pa plats i klassrummet.

Det ir stor skillnad att ha en kontakt med eleven sedan innan som man kan ga pa. Jag har vetat
om att jag kdnner hen och hen kinner mig och da har vi redan ett bittre samf6rstind i instrukt-
ioner, 1 hur ett lektionsupplidgg brukar se ut och si vidare. Det 4r littare att hiinga med varandra.
(Informant 13)

Vikten av att som lirare ha en etablerad och fungerande relation med eleven beskrivs i citatet
som central férutsittning for att undervisningen ska kunna anpassas och fungera for eleven
bakom roboten. En respons pa detta handlar om det aktiva arbete lirare gor for att fa robo-
ten att smalta in och accepteras av andra elever. De organiserar sin undervisning pa olika sitt
for att befrimja samtal eller diskussion mellan elever pa plats i klassrummet och den elev
som deltar digitalt, det vill siga en sorts anpassad socialisering for att dstadkomma social
inkludering. AV1-roboten placeras ocksa tillsammans med en eller ett par andra elever som
liraren valt ut. Urvalet baseras pa vem /vilka liraren kinner till att eleven socialt fungerar
med, nagra eleven kinner fortroende £6r. AV1-roboten och utvalda elever placeras exem-
pelvisi ett avskilt rum for att de ska kunna diskutera utan stérande surr i bakgrunden.

Jag blandade undervisningen si att eleven kunde jobba i mindre grupp med t ex. kompisar vilket
gjorde att eleven kinde sig mer trygg och vigade delta mer pdlektionen. (Informant 8)

Nir det har varit uppgifter dir klassen ska arbeta lite enskilt har roboten suttit tillsammans med
en elev i ett angrinsat rum och gjort uppgifterna tillsammans med hen. Det har varit viktigt att
det med roboten ska vara sa ”vanligt” som méjligt. (Informant 14)

Dessa, vad som kan ses vara, didaktiska anpassningar beskrivs i citaten som ett sitt att stirka
den digitalt deltagande elevens kinsla av tillhérighet och gemenskap, dven om hen inte fysiskt
var pa plats. Ytterligare ettled i att socialisera eleven bakom roboten, ar att liraren férdelar
ansvar till nigon eller nigra elever att ta med AV1-roboten ut pa rasten och/eller in till ndsta
klassrum.

Den hir 4dldsta eleven hade ett umginge i klassen, sitt lilla ging och dom tog verkligen ansvar for

sjdlva roboten och sig den som: -Det dr var kompis och den ska med. Sa den fick ju f6lja med

under hela skoldagen. Och dom gjorde, det var ritt gulligt 6vetlag, dom gjorde nat litet halsband

och satte pa den. Dom gjorde nit bra och fint av det. Och da funkar det ju betydligt bittre in
om man redan sen innan haft en svarare situation sodialti klassen. (Informant 13)

Citatet visar vikten av att bli hanterad och mottagen av klasskamraterna oz o2 man fysiskt
var pa plats beskrivs genomgaende som mycket viktigt for att eleven ska vilja delta i under-
visningen. Ett hinder f6r att dessa sitt att svara an fungerar, beskrivs vara att eleven bakom
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AV1-roboten helt saknar tidigare fungerande sociala relationer med sin lirare och sina klass-
kamrater. Fér en del elever har dessa kanske aldrig funnits.

For det set jag ju med min andra elev /.../som inte har haft nin bakgrund med klassen, aldrig
riktigt varit med. Han har varit s mycket borta, han har inte nirvarat i skolan. Och s blir
det.. .ett svirare element att fa in pa nat sitt. Det finns inte en sjdlvklar plats for roboten, sé att
siga. (Informant 13)

En tolkning av citatet dr att elever som varit borta lingre perioder frin skolan och utan att
ha kontakt med nagon 1 klassen, inte kommer réna nagon storre framgang att delta via AV1-
robot. Ett par lirare ger ocksd exempel pa att anvindande av AV1-robot avbrutits pa grund
av att eleven som anvint den snarare kint sig mer exkluderad 4n inkluderad i undervisningen,
oavsett lararens anstrangningar. Den linga frinvaron beskrivs ha bidragit till att all social
kontakt med klassen forsvann. Lirares anstringningar att fa andra elever att engagera sig i
AV1-roboten och eleven bakom, beskrivs nira nog éverflodiga om det saknas en social for-
ankring innan AV1-roboten kom in i klassrummet. Eleverna i klassrummet tenderar inte att
agera 1 forhallande till sjalva AV1-roboten 1 klassrummet, det vill siga artefakten ges ingen
egen identitet. De forhéller sig snarare till eleven bakom roboten, det vill siga den dr synonym
med den franvarande eleven och dirmed dven de tidigare relationer denne har med sina
klasskamrater.

Den digitalt deltagande elevens kinsla av att vara en del av klassen har enligt lirarna i
var studie avgorande betydelse f6r om AV1-roboten ska fungera for undervisning och li-
rande och underlitta en eventuell fysisk dterkomst till klassrummet. Att s langt som mojligt
astadkomma social inkludering beskrivs dirmed vara det viktigaste att botrja med f6r en elev
som ska delta i undervisningen via AV1-robot.

Att eleven kinner gemenskap och 4dr med i realtid dven om hen i fysisk person inte dr nirvarande.
Man fér en tillhérighet 1l gruppen och ser vad andra gor (Informant 11).

Lararens medvetna agerande for att socialt och didaktiskt inkludera eleven 1 klassen, beskrivs
vara av vikt inte bara f6r den digitalt deltagande eleven utan dven f6r dennes klasskamrater.
Eleverna pa plats trinas att ta hansyn till och bry sig om sin franvarande klasskamrat genom
attinte bara prata med hen via AV1-roboten, utan dven ta hand om den artefakt som repre-
senterar eleven, det vill siga AV1-roboten. Social trining och kinsla av att vara inkluderad
tor den ene och att trina empati och omtanke f6r de andra.

Enskild aterkoppling efter undervisning

Efter undervisningspasset, uppstar ytterligare ett sitt svara an pa deltagande via AV1-robot.
Merparten larare uppger att de aterkopplar, direkt eller vid ett senare tillfalle, till eleven bakom
AV1-roboten for att stimma av hur denne hingt med och om hen har nagra fragor. Detta
satt att f6lja upp undervisningen och stimma av hur undervisningen tagits emot, forklaras
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som ett sitt kompensera f6r den interaktion med lirare och andra elever som eleven bakom
AV1-roboten missar genom sin fysiska frainvaro. Lirarens respons handlar om att ge didak-
tisk vigledning pa elevens digitala deltagande bade genom att bidda in lektionen i en forbe-
redande och en efterberedande del i syfte att forbattra dennes mdjligheter till lirande. En-
staka larare uppger dock att de inte f6ljer upp undervisningen. Anledningen till detta uppges
vara att syftet med elevens deltagande primirt dr ett annat dn lirande, snarare en kinsla av
att vara en del av klassen.

Fokus ligger i dagsliget inte pa kunskapsinlarning, utan snarare inkludering rent socialt, aterfar
ett socialt sammanhang (Informant 13).

Exemplet ovan askadligedr en aterkommande och i analysen tidigare nimnd uppfattning.
Elevens kinsla av att vara socialt inkluderad lyfts som central f6r att hen ska vilja delta i
undervisning via AV1-robot och fa tillging till lirande. For att detta ska vara mojligt beskrivs
att eleven maste ha nagon social forankring i klassen innan hen deltari form aven AV1-
robot. Utan nimnda sociala aspekter uppfattas av allt att déma lirares didaktiska ansatser
spela féga roll.

Diskussion

Syftet med var studie var att 6ka kunskapen om lirares undervisning med en AV1-robot pa
plats i klassrummet f6r elever som av okka anledningar inte kan vara pa plats i skolan och/el-
ler sitt ordinarie klassrum. Resultaten visar att lirare svarar an mer eller mindre omedvetet
pa AV1-robotens nirvaro i klassrummet och anpassar sin undervisning for att inkludera den
digitalt deltagande eleven genom en tydlig planering foljt av ett stegvis Okat deltagande. Ge-
nom att férbereda material, kommunicera fore och efter lektioner samt skapa mojligheter till
interaktion dven via andra digitala kanaler forsoker lararna underlitta f6r den franvarande
eleven att vara en del av undervisningen. Introduktion, interaktion och uppf6ljning ar didak-
tiska bestandsdelar for lirande som alla elever i ett klasstum bor ges, det vill siga denna didak-
tiska design 4r varken unik eller specifik for en digitalt deltagande elev. Men f6r den elev som
inte 4r fysiskt nirvarande i klassrummet och som kanske ocksa fjarmar sig fran skolan och/eller
dess undervisning, forefaller dessa vara extra viktiga att fa individuellt zz77an en lektion startar och
¢ffer att den avslutats, f6r att det digitala deltagandet i undervisningen ska bli s trygg och bra som
moijligt. Detta sitt att svara an och anpassa undervisningen visar pa en ansvarsfull respons-
formaga hos lirarna for att stodja den digitalt deltagande eleven pa bista sitt. I sin strivan
att inkludera eleven i den undervisning som ges i klassrummet, svarar lirarna an bade pa
AVl-roboten som sadan och pa den elev som deltar digitalt via den. Det teoretiska perspek-
tivi form av Bozalek och Zembylas (2017) respons-able pedagogy, enligt vilket liraren de-
signar den pedagogiska formen genom att svara an pa alla relationer och interaktioner som
kan inga i en undervisningssituation, kastar ljus 6ver hur den didaktiska komplexitet som tar
form da en AV1-robot finns representerad 1 klassrummet och en elev som deltar digitalt via
den. Genom detta perspektiv synligetrs dven lirares medvetna arbete fOr att gora sig sjdlva
och samtliga elever, oavsett om alla elever deltar pa plats i klassrummet eller via ett digitalt
verktyg, kapabla att utforma och delta i undervisningen pa bista sitt. Aterkommande
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uttrycks erfarenheten av att en grundliggande férutsittning for att en elev ska 2/ delta via
AV1-roboti undervisningen, dels ér att eleven mar tillrickligt bra fOr att orka delta, dels att
hen kinner sig socialt inkluderad av savil lirare som av klasskamrater. Studier av Johannes-
son m.fl. (2022), Nortug och Johannesson (2023) och Weibel m.fl. (2023b) visar att en viktig
forutsittning for att elev med langvarig sjukdom anvinder sig av AV1-robot dr att det finns
existerande sociala relationer med klasskamrater. De menar dirfor att detta dr viktigt att
beakta innan man 6verviger anvandandet av en AV 1-robot. I var studie synliggors darutéver
uppfattningen att om eleven saknar kinsla av att vara socialt inkluderad av sina klasskamra-
ter, ar dven lirarens anstringning att astadkomma didaktisk inkludering 6verflodig. Social
inkludering dr den fond i vilken didaktisk inkludering maste vila f6r att undervisningen ska
fungera. I syfte att underlitta elevens kinsla av att vara socialt inkluderad i klassen, vivs mo-
ment in 1 undervisningen dir den digitalt deltagande eleven far interagera med en eller ett par
klasskamrater £6r att fa méjlighet till social trining eller socialt lirande. Men hur vil det fun-
gerar dr inte oberoende av vilken social férankring eleven har i klassen sedan tidigare. AV1-
roboten kan, enligt lararna, inte frikopplas fran eleven bakom den nir det kommer till klass-
kamraters engagemang i undervisningssammanhang, Lirarnas utsagor visar att det dr eleven
som deltar digitalt via AV1-roboten som klasskamrater forhaller sig till, det vill siga det ar
inte AV1-roboten som sidan. Hur relationen de har till eleven bakom roboten ser ut, spelar
dirmed en avgorande roll. Detta dr ocksa relationer liraren behdver vara medveten om for
att kunna planera och genomféra sin undervisning pa bista sitt.

Nagot 6verraskande var attlirarna beskrev att de genomférde sin undervisning pa
samma sitt som innan AV1-roboten fanns pé plats, samtidigt som de beskrev att de gjorde
anpassningar langt utéver det vanliga. I den design f6r lirande som framtrader, vilken vi valt
att bendmna som det digitala deltagandets didaktik, uttrycks en strivan efter att fa AV1-roboten
att smilta in och fungera som om eleven var pa plats. Detta skapar en paradox som visar pa
en O6nskan om att skapa liknande forutsittningar for alla elever, oavsett om de ar fysiskt nér-
varande i klassrummet eller inte. For att astadkomma det krivs olika dtgirder kopplat till
AV1-robotens integrering i undervisningssammanhanget med utgangspunkti den frinva-
rande elevens premisser. Denna aspekt ger upphov till en reflektion 6ver behovet av att ba-
lansera inkludering och normalisering inom undervisning di denna teknik anvinds.

En annat viktigt fynd ér att ldrarna upplever vissa svarigheter med att £6lja och utvar-
dera den digitala deltagande elevernas forstaelse och engagemang, sarskilt i amnen som kra-
ver praktiska inslag. Denna begrinsning pekar pa behovet av fortsatt utveckling av teknologi
och didaktik for att bittre stddja interaktion och lirande i dessa specifika situationer. Utma-
ningarna som identifierats i denna studie kring AVI-roboten skulle pa sikt eventuellt kunna
6vervinnas genom att komplettera robotens funktion som kommunikationskanal mellan I4-
raren i klassrummet och eleven i hemmiljon med Al-drivna adaptiva lirmilj6er, multimodala
anvindargrinssnitt och molnbaserade tjdnster. Denna kombination skulle mdjliggéra real-
tidsanpassning av elevuppgifter, kontinuerlig uppfoljning och ett utvecklat automatiserat
stod 6ver distans, vilket 1 sin tur kan tinkas underlitta elevens atergang till ordinarie under-
visning. Genom att integrera dessa teknologier kan man 6ka flexibiliteten i det digitala delta-
gandet genom ett mer personligt anpassat innehall utifran individuella behov trots att liraren
oftast finns pa distans. Resultaten pekar pa behovet av att fortsatt studera och mer ingaende
undersoka hur teknologi som AV1-roboten kan anvindas och utvecklas for att framja digital
och social interaktion runt teoretiska saval som praktiska momenti undervisningen. Att
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utforska olika metoder for att Gverbrygga de begrinsningar som lirarna upplever kan vara
viasentligt fOr att ytterligare f6rbittra undervisningens kvalitet och inkludering f6r alla elever.

Naturligtvis har denna studie sina begriansningar. For det forsta, studien bygger pa ett
begrinsat urval och resultaten inte kan generaliseras till en stétre population. Aven jimforel-
segrupper saknas for att eventuellt tydligare visa effekter av AV1-robotens nirvaro i klass-
rummet. Det kan dock vara svartatt mata och kvantifiera effekterna av attintegrera en AV1-
roboti undervisningen eller anvinda kontrollgrupper dé varje enskild situation detta gors,
har sina sérskilda forutsattningar. Trots dessa begrinsningar dr var mening att denna kvalita-
tiva studie dr viktig. Integrationen av AV1-robotar i undervisningen ar en relativt ny. Genom
attidentifiera bade potentialen och begrinsningarna med att integrera AV 1-robotar 1 under-
visningen bidrar studien till att skapa en grund f6r framtida forskning och utveckling inom
detta omrade.

Slutligen, det ar viktigt att papeka att resultaten fran denna studie understryker bety-
delsen av att skapa en ansvarsfull och inkluderande undervisningsmiljé dir teknologi kan
vara en resurs bland andra for att stodja elevers lirande. Genom att fortsitta utforska och
utveckla forstaelsen for teknikens roll i undervisningen, kan vi arbeta mot att skapa mer in-
kluderande och effektiva lirandemiljéer for alla elever.
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